1. Popiste prubéh a vyznam piedzpracovani obrazu.
2. Uved’te, co je to segmentace a jaké typy znate.
3. Popiste, co je to klasifikace obrazu.
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Popiste princip indexace obsahu dat matice s diirazem na extrakci fadkt a sloupci.
Popiste princip tvorby funk¢énich souborii véetné jejich napovedy.

Popiste princip méfeni vypocetniho ¢asu algoritmu.

Vysvétlete vyuziti zakladnich operatort v MATLABu.

Popiste zakladni formaty obrazovych dat.

Vysvétlete rozdil mezi RGB a monochromatickym obrazem.

Vysvétlete, co je to histogram a k ¢emu se vyuziva pti obrazové analyze.
Vysvétlete vyznam vahovych koeficientd u konverze na monochromaticky obraz.
Vysvétlete pojem bitova hloubka a jaké typické znate.

Popiste princip konstrukce linearni jasové transformacni funkce.

Vysvétlete vliv volby smérnice transformacni funkce na efekt transformace.
Uved’te, jaké typy transformaci znate.

Uved'te rozdil mezi lokalni a globalni jasovou transformaci.

Vysvétlete princip tvorby negativu obrazu na variantnich algoritmech vypoctu.

Popiste princip rotace obrazu.

Popiste princip translace obrazu v horizontalnim a vertikalnim sméru.

K ¢emu se vyuziva interpolace obrazu a jaké typy znate?

Uved'te konkrétni aplikace geometrickych transformaci pro zpracovani medicinskych
obrazovych dat.

Popiste princip algoritmu FFT a uved’te jeho vyuZiti pro aplikace zpracovani obrazu.
Uved'te princip 2D konvoluce a jeji aplikace pro zpracovani obrazu.

Uved'te vyznam vlivu velikosti konvolu¢niho jadra na efekt filtrace.

Uved'te rozdil mezi primérovym a medidnovym filtrem.

Uved'te princip objektivni evaluace efektivity procesu filtrace.

Vysvétlete objektivizacni metriky MSE a RMSE.

Vysvétlete, co je to detekce hran a k ¢emu se vyuziva.

Vysvétlete princip detekce hran na zaklad¢ 1. Derivace.

Vysvétlete, k ¢emu se vyuziva prahovani u Sobelova operatoru.
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Popiste princip detekce objektli v obraze na zakladé regionalni segmentace.
Popiste princip indexacni matice u regionalni segmentace.

Popiste fenomény, které maji potencial ovlivilovat efektivitu segmentace.
Popiste, k cemu se vyuzivaji metody predzpracovani obrazu v kontextu identifikace tkani
v kombinaci s regionalni segmentaci.

Popiste hlavni limitace detekce hran v disledkt korektnosti identifikace obrazové hrany.
Uved'te, jaké jsou moznosti objektivniho hodnoceni efektivity segmentace.

Uved’te, co je to zlaty standard u segmentace a jakym zptsobem je konvenéné generovan.

Popiste obecny princip a aplikatni moZznosti vyuziti registrace obrazu v ramci
biomedicinského inzenyrstvi.

Vysvétlete, k ¢emu slouZi optimaliza¢ni procedury v ramci registrace obrazu.
Uved’te priklady metrik podobnosti, respektive nepodobnosti pro evaluaci registrace obrazu.
Vysvétlete rozdily mezi monomodalni a multimodalni registraci.

Uved’te ptiklady monomodalni registrace v biomedicing.

Vysvétlete, k Cemu se vyuziva interpolace obrazu v ramci registrace obrazu.
Vysvétlete diference mezi rigidni a flexibilni registraci obrazu.

Popiste obecny princip a poslani filtrace medicinskych signala.

Definujte zakladni princip FIR a IIR filtri.

Definujte zakladni benefity a limitace koncepti FIR a IIR filtru.

Definujte rozdil mezi filtry typu klouzavy primér a median z hlediska jejich robustnosti.
Definujte princip dekompozice signald na zakladé vinkové transformace.

Vysvétlete vyznam aproximacnich a detailnich koeficientt.

Vysvétlete, co je to multirozklad u vinkové transformace.

Popiste obecny princip filtrace signalii na zaklad¢ vinkové transformace.

Vysvétlete, k ¢emu se vyuziva prahovani vinkovych koeficienti.

. Uved'te, co je to uroven dekompozice u vinkové transformace.

Popiste obecny princip nehierarchického shlukovani.

Vysvétlete princip metody k-means.

Vysvétlete princip metody FCM.

Vymezte rozdily mezi metodami k-means a FCM.

Definujte pojmy centroid a etalon v kontextu shlukové analyzy.

Definujte Euklidovskou metriku a jeji aplikace v ramci shlukové analyzy.
Definujte princip konvergence u metody k-means.

Definujte, co je to dendrogram.

Popiste obecny princip klasifikace dat.
Popiste princip uceni s ucitelem.
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Vysvétlete, co je to neuronova sit’ a uved’te typy vyuziti.
Vysvétlete, co je to arteficidlni perceptron.

Definujte, co je to véha perceptronu a k ¢emu se vyuziva.
Uved’te, co je principem genetickych algoritmii.

Uved'te, co je to fitness funkce a k Cemu se vyuziva.

Vymezte limitace nekonvencnich metod regionédlni segmentace.
Uved’te princip jasové klasifikace u mékkého prahovani.

. Uved'te, k ¢emu se vyuziva shlukovani u mé€kkého prahovani.
11.
12.

Vysvétlete, co je to lokalni agregace a jaké typy znate.
Zdtvodnéte, pro¢ je metodologie mékkého prahovani méné nachylna na degradaci
obrazovych dat v kontextu efektivity segmentace.

Popiste zakladni anatomické struktury, které jsou sledovany v ramci oftalmologie.

Popiste zakladni princip fundus kamery.

Vymezte aplikacni vyuziti, benefity a limitace systému RetCam 3.

Uved’te princip aplikace metod pifimé a neptimé oftalmoloskopie.

Jaké jsou ptiklady vyuziti metod segmentace obrazu v rdmci objektivizované diagnostiky
retinalni oblasti.

Jakeé jsou typické ptiznaky onemocnéni ROP?

Jakymi zpusoby Ize objektivné méfit kiivost retinalnich cév?



